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* Urzadzenie dostgpne jest w 2 wersjach:
/ - Master (czujnik nadrzedny)
- Slave (czujnik podrzedny)

Instrukcja obslugi oraz karta gwarancyjna



UWAGI WSTEPNE

® Przed podtaczeniem i uzytkowaniem urzadzenia prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z niniejsza
instrukcja obstugi . W razie jakichkolwiek probleméw ze zrozumieniem jej tresci prosimy
o skontaktowanie si¢ ze sprzedawcg urzadzenia.

® Samodzielny montaz i uruchomienie urzadzenia jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez
montazyste podstawowej wiedzy z zakresu elektrotechniki i uzywania odpowiednich narzedzi.
Niemniej zalecane jest dokonywanie montazu urzadzenia przez wykwalifikowany personel.

® Importer nie odpowiada za uszkodzenia mogace wynikna¢ z nieprawidtowego montazu czy
eksploatacji urzadzenia, oraz z dokonywania samodzielnych napraw i modyfikacji.
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1. PRZEZNACZENIE I CHARAKTERYSTYKA URZADZENIA

Czujniki ruchu i obecnosci MD-10B2 Master/ Slave przeznaczone s do automatycznego
sterowania zalaczaniem o$wietlenia (lub innych urzadzen elektrycznych) wewnatrz budynku po
wykryciu ruchu w pomieszczeniu. Sercem urzadzenia jest pasywny czujnik podczerwieni o
kacie detekcji ruchu wynoszacym petne 360 stopni. Detekcja ruchu odbywa si¢ na zasadzie
pomiaru zmiany temperatury otoczenia w zadanym sektorze widzialnosci czujnika, w wyniku
ruchu znajdujacej si¢ tam osoby. Jesli w pomieszczeniu gdzie zainstalowano czujnik pojawi si¢
osoba w promieniu 5 m, automatycznie wlacza si¢ o$wietlenie (lub inne urzadzenie elektryczne
sterowane czujnikiem) i pozostaje wlaczone tak dhugo, jak dhugo czujnik ruchu wykrywa
obecnosé (ruch) w pomieszezeniu. Jesli w okre§lonym (zadanym przez uzytkownika) czasie w
pomieszczeniu nie zostanie wykryta obecno$¢, oswietlenie (lub inne urzadzenie elektryczne)
zostanie automatycznie wytaczone. Czujnik w wersji Master wyposazono w specjalny sensor
foto-optyczny, ktory pozwala opcjonalnie na oszczgdzanie energii nie ztaczajac o$wietlenia np.
w czasie dnia.

Obydwa modele czujnikow wyposazono w tzw. funkcj¢ ,, Micro-Motion”, ktora polega na
zwigkszonym zageszczeniu (rozdzielczo$ci) soczewek w centrum sensora PIR, co pozwala na
skuteczne wykrywanie nawet najmniejszych ruchéw w promieniu 3m.

Glowna ideg systemu czujnikow Master/Slave jest mozliwos¢ ich wzajemnego taczenia, dzigki
specjalnym dodatkowym zaciskom TS, co pozwala na wykrywanie ruchu i sterowanie jednym
centralnym os$wietleniem na wigkszych powierzchniach, np. w diugich ciagach
komunikacyjnych. Wowczas do jednego czujnika typu Master nalezy podtgczyé przynajmniej
jeden czujnik typu Slave (np. na koncu korytarza, gdzie znajduje si¢ dodatkowe wejscie do
obiektu). Oswietlenie (lub inne urzadzenie zalaczane ruchem) podigcza si¢ bezposrednio tylko
do czujnika typu Master, za$ zadaniem czujnika typu Slave jest tylko przekazanie do czujnika
Master informacji o ruchu w innym sektorze pomieszczenia (dzigki czemu czujnik Master moze
zalaczy¢ to samo o$wietlenie). Istnieje mozliwo$¢ podiaczenia maksymalnie 6 czujnikow typu
Slave do jednego czujnika typu Master.



Uwaga:

Czujnik MD-10B2 typu Slave stanowi tylko i wylgcznie rozszerzenie funkcjonalno$ci czujnika
typu Master: Nie nalezy nabywac ani instalowac czujnikow typu Slave samodzielnie.
Istnieje natomiast mozliwo$¢ pojedynczej instalacji czujnika MD-10B2 typu Master, ktory moze

pracowac¢ samodzielnie

Glownym przeznaczeniem czujnikow jest automatyczne sterowanie o§wietleniem, ale istnieje
mozliwos¢ podiaczenia do czujnika typu Master rowniez innych urzadzen elektrycznych (np.
elektryczne ogrzewanie, klimatyzacja, itp.), pod warunkiem iz odbiornik energii nie obcigzy
czujnika moca wigksza niz 2000W (obciazenie rezystancyjne) lub 1500W (obcigzenie

indukcyjne) - patrz specyfikacja techniczna

2. BUDOWA CZUJNIKA.

Budowg obu czujnikow ruchu w wersji Master
oraz Slave pokazano na rys.l. Czujnik w
wersji Slave posiada o jeden zacisk elektryczny
mniej w stosunku do czujnika w wersji Master
(do czujnika typu Slave nie podiacza si¢
odbiornika elektrycznego).

Rys.1. Budowa czujnikéw MD-10B2

zaciski .
potaczeniowe

regulacja
automatyki sensor

?/

MD-10B2 MASTER

zaciski
potaczeniowe

MD-10B2 SLAVE
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3. WYMAGANE SRODKI OSTROZNOSCI PODCZAS INSTALACJI

« Nieinstalowac czujnika w miejscach narazonych na wilgo¢.
o Przedinstalacjg czujnika koniecznie odtgczy¢ zrodto zasilania na czas instalacji
o Upewni¢ si¢, ze pomigdzy zrodlem zasilania a instalowanym czujnikiem znajduje si¢

bezpiecznik pradowy, max.16A.
o Czujnik nie jest przeznaczony do instalacji na $cianie (patrzrys.2)

Rys.2. Miejsce instalacji - sufity



4. INSTALACJA
4.1. Wybér miejsca instalacji
» Aby praca czujnika byta najbardziej efektywna i komfortowa, urzgdzenie powinno si¢
« zainstalowac na suficie, na wysokosci okoto 2.5~5.0 m nad podtoga.
« Istnieje mozliwo$¢ instalacji urzadzenia na zewnatrz budynku, lecz w miejscu zadaszonym,
e nie narazonym na opady atmosferyczne.
« Nie zaleca si¢ instalacji urzadzenia w poblizu grzejnikow, wentylatorow ani innych
« obiektow gdzie moga pojawiac si¢ gwaltowne zmiany temperatury otoczenia.
« Nie zaleca sig instalowania urzadzenia w miejscach, gdzie promienie stfoneczne moga pada¢
» bezposrednio na czujnik ruchu PIR.
« Nie zaleca si¢ instalowania urzadzenia w miejscach, gdzie moga poruszac si¢ zwierzgta.
« Instalujgc czujnik nalezy wzig¢ pod uwagg fakt, iz najbardziej efektywne dziatanie czujnika
« ruchu nastgpuje podczas gdy poruszajacy si¢ obiekt/ osoba prostopadle przecina emitowang
 przez czujnik wiazke, a nie rownolegle (patrzrys.3)

OPTYMALNY SPOSOB REAKCJI CZUJNIKA NA RUCH

SENSOR PIR MNIEJ CZULY Rys. 3 SENSOR PIR BARDZIEJ CZULY
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4.2 Montaz

Kat detekeji czujnika ruchu PIR
wynosi 360°, natomiast maksy-
malny zasigg detekcji (promien)
moze wynosi¢ okoto 5 metrow po
zainstalowaniu urzadzenia na
wysokosci 2,5 m nad podtoga lub
okoto 7 metréw po zainstalowaniu
go na wysokosci 5 m nad podtoga
(rys.4).

Czujnik wyposazono w tzw. funkcje ,,Micro-Motion”. Polega ona na zwigkszeniu zaggszczenia
(rozdzielczosci) soczewek w $rodkowej czgsci sensora, co pozwala na bardziej skuteczne
wykrywanie nawet najmniejszych ruchéw w promieniu 3 m. O ile dla promienia zasiggu 5 m
zastosowano w urzadzeniu 24 soczewki rozlokowane co 15°, to dla promienia zasiggu 3 m
zastosowano az 36 soczewek rozlokowanych co 10°. Dziatanie funkcji ,,Micro-Motion”
pokazanonarys. 5.

Rys. 5

X

25~35m

| "Micro-Motion”

standardowa
detekcja ruchu

standardowa

detekcja ruchu bardziej dokladna
detekcja ruchu

10~14m
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W celu zamontowania czujnika na suficie nalezy kolejno:

1/. W wybranym miejscu wywierci¢ w suficie otwor o $rednicy okoto 70mm

2/. Odtgezy¢ zasilanie za pomocg bezpiecznika lub wigcznika glownego

3/. Odizolowac¢ koncowki przewoddw na dtugosei okoto 6-8mm

4/. Podlaczy¢ przewodd FAZY zasilania (L) do zacisku oznaczonego jako "L" na czujniku.
Podtaczy¢ przewdd ZEROWY zasilania (N) oraz przewod ZEROWY odbiornika do zacisku
oznaczonego jako "N" na czujniku. Podlaczy¢ przewdd FAZY odbiornika do zacisku oznaczonego
jako "LS" na czujniku. Schemat podigczen dla czujnika typu Master pokazano na rys.6a,
za$ na rys 7 pokazano caly schemat potaczen czujnika Master z czujnikiem Slave oraz

o$wietleniem.

—
w

do czujnika typu "Slave™
obciazenie

(opcjonalnie)

N L
~230V / 50Hz

Rys.6a. Schemat potaczen dla czujnika typu Master Rys.6b. Sposob mocowania kabli
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Uwaga:
Niewlasciwe podiaczenie przewodow moze uszkodzi¢ czujnik, a nawet obcigzenie (o$wietlenie
lub inne urzadzenie sterowane czujnikiem).

vz | TSN L | stave

Slave
®
Ky

~230V
50Hz

Master T
®

Drzwi 1 TS N L LS Master

Rys.7. Schemat potaczen obydwu czujnikow Master oraz Slave w jednym systemie;
- opcjonalny wytacznik K odcina automatyke catego systemu (o$wietlenie nie zataczy si¢
nigdy, mimo ruchu przy drzwiach),
- opcjonalny wylacznik K1 odcina automatyke przy drzwiach nr 2
(tylko ruch przy drzwiach nr 1 zalaczy o$wietlenie).
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5/. Wiaczy¢ zasilanie za pomoca bezpiecznika lub wlacznika gléwnego i za pomoca 2 potencjo-
metréw na obudowie czujnika (dotyczy tylko wersji Master) ustawi¢ do$wiadczalnie zadana
automatyke — czas podtrzymania oraz prog o$wietlenia zewnetrznego,

6/. Umiesci¢ korpus urzadzenia w nawierconym wczeéniej otworze w suficie (rys.8). Przed
wlozeniem czujnika do otworu nalezy najpierw ostroznie ztozy¢ 2 uchwyty sprezynujace ku
gorze, a po wlozeniu czujnika do otworu delikatnie je puscic.

70mm

e L
PR = g

Rys. 8. Montaz czujnika w suficie.

Uwaga:

Jesli z jakiego$ powodu nastgpi konieczno$¢ pozniejszej ponownej regulacji ustawien
automatyki czujnika, nalezy go ostroznie wyjac z otworu w suficie, uzywajac do tego w razie
koniecznoéci plaskiego wkretaka lub innego narzgdzia. Nalezy jednak zachowaé szczegdlna
ostroznos¢ aby nie uszkodzi¢ sensora PIR. Nalezy rowniez uwaza¢ na palce przy odchylaniu i
sktadaniu uchwytow sprezynujacych.
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5. OBSLUGA CZUJNIKA

5.1. Test
a/. ustawi¢ potencjometr progu oswietlenia (,,LUX”) w pozycji ,,T” (Test), a potencjometr
czasu podtrzymania (,,TIME”) w lewa skrajna pozycj¢ (rys.9),

g

s GG,

et )y
TIME LUX

)
- TIVME LUX

Rys.9. Testowanie urzadzenia

b/. wlaczy¢ gtowny wilacznik lub bezpiecznik, sensor przejdzie do trybu startowego i po
okresie okoto 60 sekund bedzie gotowy do pracy — sterowane nim o$wietlenie wylaczy
sie,

¢/. wykona¢ ruch (spacer) w obszarze zasi¢gu czujnika — o$wietlenie zatgczy sig, po czym
wylaczy si¢ po okresie okoto 5 sekund (od momentu wykrycia ostatniego ruchu),
nastgpny ruch zalaczy ponownie o$wietlenie, itd.
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5.2. Ustawienia uzytkowe

USTAWIENIE CZASU ZWLOKI:

Potencjometrem czasu “TIME” ustawiamy czas, po ktorym o$wietlenie ma si¢ wyltaczy¢ od
momentu wykrycia ostatniego ruchu przez czujnik. Istnieje 10 ustalonych wartosci czasu
zwloki, ktore mozna wybra¢ za pomocg potencjometru: 5, 10, 20, 40, 80, 160 sekund oraz 5,
10, 20, 40 minut. Aby zwigkszy¢ czas zwloki nalezy potencjometr czasu “TIME” przekreci¢
zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara. Maksymalna zwloka czasowa wynosi okofo 40 minut.
Aby zmniejszy¢ czas zwloki nalezy potencjometr czasu “TIME” przekreci¢ w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara. Minimalna zwloka czasowa wynosi okoto 5 sekund.

USTAWIENIE PROGU OSWIETLENIA ZEWNETRZNEGO:

Potencjometrem czuto$ci $wiatta “LUX” ustawiamy minimalny prog zewngtrznego
os$wietlenia przy jakim czujnik ruchu ma zadziata¢. Pozycje potencjometru nalezy ustali¢
do$wiadczalnie. Rozwigzanie takie pozwala na oszczgdzanie energii poprzez wyeliminowanie
automatycznego wlaczania o$wietlenia np. podczas dnia. Ustawienie prawej skrajnej pozycji
(oznaczonej ikong ksig¢zyca) spowoduje, iz o§wietlenie bgdzie zalacza¢ si¢ po wykryciu ruchu
tylko przy bardzo niskim poziomie o§wietlenia naturalnego (o zmroku).
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6. ROZBUDOWA
Istnieje mozliwo$¢ podtaczenia maksymalnie 6 czujnikow typu Slave (podrzednych) do jednego
czujnika typu Master (nadrz¢dnego). Wigksza ilos¢ czujnikow podrzgdnych w jednym tancuchu
moze spowodowac zaklocenia i niepoprawna prace calego systemu.
Narys.10 pokazano dwa rozne schematy potaczen 7 czujnikow na dtugim korytarzu, sterujacych
jednym o$wietleniem:
a/. zgodnie ze schematem z rys.10a wylacznik K odcina automatyke calego systemu, a
wylacznik K1 odcina automatyke wszystkich czujnikow podrzednych,
b/. zgodnie ze schematem z rys.10b wyltacznik K odcina automatyke catego systemu, a
pojedyncze czujniki podrzgdne moga by¢ omijane za pomoca indywidualnych
wylacznikow K1...K6.
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Rys.10b

Rys.10a
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7. ZANIM WEZWIESZ SERWIS — PORADY PRAKTYCZN

Problem

Rozwigzanie

Oswietlenie nie zalacza si¢ w ogole

1/. Sprawdz czy potaczenia przewodow
s3 wykonane w sposob prawidtowy
2/. Sprawdz, czy nie przepalita si¢ zarowka

Oswietlenie nie wylacza si¢ po okreslonym
czasie

1/. Sprawdz czy potaczenia przewodow
sa wykonane w sposob prawidlowy

2/. Sprawdz, czy potencjometr ustalania
czasu zwloki ,,TIME” ustawiony jest
prawidlowo

Inne

Skontaktuj si¢ z serwisem importera

8. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

MD-10B2 MASTER ‘ MD-10B2 SLAVE

Napigcie zasilania:

AC 220 ~ 240V / 50Hz

Maksymalne obcigzenie:

2000W (rezystancyjne), 1500W (indukeyjne)

Kat detekeji czujnika PIR:

360° przy temp. 25°C i wysokosci instal. 2.5m

Zasigg (promien) wykrywania ruchu PIR (dla
temp.25°C i wys. instalacji 2.5m):

5m - duzy ruch (przemieszczanie 0sob)
3m — maly ruch, funkcja Micro-Motion

Zalecana wysoko$¢ instalacj;

2.2~5.0 m nad podloga (sufit)

Zakres regulacji zwloki czasowej:

ok.. 5 sck ~ ok. 40 minut | brak

Zakres regulacji progu $wiatla zewn.:

0k.30 ~ 0k.200 Lux | brak

Czas nagrzewania (od wlaczenia zasilania): Ok.. 60 sck.
Klasa bezpieczenstwa: Klasa IT
Stopien ochrony obudowy: P20
‘Wymiary zewn. (Srednica x glgboko$¢): 65 x 89 mm
Masa netto: 0,1 kg
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GWARANCJA

Produkt objety jest 24-miesieczng gwarancja liczong od daty zakupu
towaru.

Gwarancja jest wazna wylacznie z oryginalnym dokumentem zakupu
(paragon, faktura itp).

Zuzyte urzadzenie elektryczne lub elel i nie moze by¢ skiad (wyrzucone) wrazz
innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstw domowych. Aby unikna¢ szkodliwego
wplywu na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi, zuzyte urzadzenie nalezy skladowa¢ w

h do tego pr . W celu informacji na temat miejsca i sposobu
bezpiecznego sktadowania zuzytego produktu nalezy zwrécic si¢ do organu wiladz lokalnych
Tub firmy zajmuj ecyklingiem odpadow — Dz.U. nr 180 poz.1495 zdn.29.07.2005.

nr rej. GIOS: E0011703W
Informacje na temat punktéw zbierania zuzytego sprzetu elektrycznego

i elektronicznego znajduja si¢ na stronie ElektroEko Organizacji
@ EIEktPOEko Odzysku Sprzgtu Elektrycznego i Elektronicznego SA
° * http://www.elektroeko.pl

“EURA-TECH" sp.zo.0.
84-200 WEJHEROWO, ul. Przemyslowa 3A
tel. +48 58 678 81 11, fax +48 58 678 81 01
www.eura-tech.eu
‘Wszystkie prawa zastrzezone. Zgljgcifa_a. rysunki i teksty uzyte w niniejszej instrukcji obshugi
1 "

53 wlasno EURA-TECH" Sp. z o.0.
jc i i jak i 6w instrukeii sa bez zgody autora zabronione!




