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DEKLARACJA ZGODNOSCI CE DLA MASZYN

DYREKTYWA 98/37/EC

Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1-40069 Zola Predosa BOLONIA, Wiochy
Stwierdza, ze:  Sitownik, model 391 24 -391 24 C

« jest zbudowany z przeznaczeniem do montowania go w maszynach lub z przeznaczeniem do montazu z innymi urzgdzeniami w celu
zbudowania maszyny w rozumieniu postanowien dyrektywy 98/37/EC,

« spetnia podstawowe wymagania bezpieczenstwa okreslone w nastepujacych dyrektywach Unii Europejskiej:

73/23/EEC wraz z pdzniejszymi zmianami wprowadzonymi dyrektywg 93/68/EEC.
89/336/EEC wraz z pdzniejszymi zmianami wprowadzonymi dyrektywami 92/31/EEC i 93/68/EEC.

Ponadto, producent o$wiadcza, ze urzadzenia tego nie wolno oddawac¢ do eksploatacji, jesli maszyna, w ktorej urzadzenie to bedzie
zamontowane, lub ktérej element bedzie stanowic¢, nie zostata zidentyfikowana jako zgodna z wymaganiami dyrektywy 98/37/EC i zgodnos$¢ ta
nie zostata potwierdzona odpowiednig deklaracjg zgodnosci.

Bolonia, 01 wrzesnia 2006
Dyrektor Zarzadzajacy
A. Bassi



SYSTEM AUTOMATYCZNY MODEL 391

2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

System automatyczny model 391 skiada sie z nienawrotnego sitownika
elektromechanicznego dostepnego w dwdch wersjach:

* 391 24C z wbudowanym modutem sterujacym

* 391 24 bez modutu sterujgcego

Sitownik jest przeznaczony do automatycznego otwierania bram
wyposazonych w jedno lub dwa skrzydta o maksymalnej dtugosci 2,5 m.
Sitownik jest wyposazony w wygodny w obstudze, bezpieczny system
zwalniajacy, dzieki ktéremu mozna przy uzyciu prywatnego klucza
otworzy¢ i/lub zamkna¢ skrzydto lub skrzydta bramy w przypadku awarii
zasilania elektrycznego lub awarii sitownika.

Dwa przegubowe ramiona sitownika stuza do poruszania bram
skrzydtowych o bardzo duzych pilastrach. Odlegto$¢ pomiedzy
przegubem ramienia sitownika a punktem zabezpieczajagcym
motoreduktora moze dochodzi¢ az do 200 mm. Dzieki zastosowaniu
dwoch ramion o specjalnej geometrii wyeliminowano wszystkie mozliwe
punkty $cinania i/lub poslizgu.

A

* Prawidlowe dziatanie sitownika oraz specyfikacje
techniczne podane w niniejszej instrukcji moga by¢
zagwarantowane jedynie przy wykorzystaniu akcesoriow
i urzadzen zabezpieczajacych firmy FAAC.
Aby instalacja silownika odpowiadata
wymaganiom w zakresie bezpieczenstwa,
mechanicznego sprzegta zabezpieczajacego przed
zgnieceniem oznacza, ze urzadzenie musi by¢
wyposazone w modut sterujacy z regulowanym
sprzegtem elektronicznym.

Sitownik model 391 zostat zaprojektowany
i przeznaczony do kontroli dostepu wylacznie dla
pojazdow samochodowych - nie nalezy go uzywaé
w zadnych innych systemach kontroli dostepu.

aktualnym
brak

1. ELEMENTY SILOWNIKA

. Motoreduktor

1
2. Transformator

3. Modut sterujacy (tylko dla silnika gtéwnego)
4. Urzadzenie zwalniajgce

5. Modut odbiornika (opcjonalny)

6. Ograniczniki mechaniczne

7. Ramie napedowe

8. Obudowa - pokrywa

9. Wspornik tylny

MODEL 39124C 391 24
Napiecie zasilania 230V ~ -
Silnik elektryczny 24 Vdc 24 Vdc
Maksymalny pobor mocy 120 W 110 W
Maksymalny moment obrotowy 250 N/m 250 N/m
Maksymalna szybkos$¢ katowa 13°/sek 13°/sek
Maksymalna dtugos¢ skrzydta 25m 25m
bramy'?

Maksymalny ciezar skrzydta
bramy?

Patrz wykres nizej

Czestotliwo$¢ uzytkowania
w temperaturze otoczenia réwne;j
20°C

80 cykli/dzien

80 cykli/dzien

Maksymalna liczba
nastepujacych po sobie cykli

pracy w temperaturze otoczenia 30 30
réwnej 20°C

Klasa ochrony P44 P44
Temperatura eksploatac;ji -20°C + 55°C -20°C + 55°C
Ciezar sitownika 8,7 kg 7 kg

Wymiary Patrz rysunek 2

" Gdy dlugosé skrzydet bramy przekracza 2 m (L > 2m) musi by¢ zainstalowany zamek
elektryczny, gwarantujacy zablokowanie skrzydta.

2 Ciezar P skrzydta bramy jest funkcjg jego diugosci L. Na wykresie przedstawionym nizej
mozna sprawdzi¢, czy parametry P i L konkretnego skrzydta bramy kwalifikujg je do

zainstalowania na nim sitownika

10. Dolna obudowa. Rys. 1

350 Kgy

300 Kg}

312 mm




4. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

|@: * Rysunek przedstawiony nizej pokazuje instalacje, w ktorej
wykorzystano dwa silniki, a do systemu podigczone sg
wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce i sygnalizacyjne.

» Jesli zmierzone podczas testu wartosci sity nacisku na
punkt wskazany na rysunku 4 nie mieszcza sie
w granicach okreslonych w normie UNI EN 12453, strefa
tego punktu MUSI byé chroniona przed uderzeniem przy
zastosowaniu odpowiedniego urzadzenia
zabezpieczajacego, zgodnego z norma UNI EN12978.
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Motoreduktor COMPAS 24 C

Motoreduktor COMPAS 24*

Lampa sygnalizacyjna o $wieceniu pulsacyjnym
Przetacznik wybierakowy sterowany kluczem
Nadajnik fotokomérki

Odbiomik fotokomadrki

Zamek elektryczny **

MO oA wN

*

Motoreduktor COMPAS 24 potrzebny jest
jedynie w przypadku bramy dwuskrzydiowej.

* Zamek elektryczny jest obowiazkowy,
gdy dlugosé skrzydia jest wieksza cd 2 m. (L > 2m).

Rys. 3
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5. INSTALACJA

SPRAWDZENIE WSTEPNYCH
INSTALACYJNYCH

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie systemu automatycznego, struktura

bramy, ktéra ma by¢ otwierana i zamykana przez sitownik musi spetnia¢

nastepujace wymagania:

* Mechaniczna konstrukcja elementéw bramy musi odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w normach EN12604 i EN12605.

5.1 WYMAGAN
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Rys. 4

* Dlugos¢ pojedynczego skrzydta bramy musi odpowiada¢ charakterystyce
sitownika uzytego do otwierania i zamykania skrzydia (patrz rozdziat 2).

» Konstrukcja bramy musi by¢ mocna i sztywna, odpowiednia do
poruszania przez system automatyczny.

* Ruch skrzydta bramy musi by¢ gtadki i jednakowy w catym obszarze
ruchu. Niedopuszczalny jest ruch z tarciem i zacieciami.

» Skrzydta bramy musza by¢ zawieszone na mocnych zawiasach. Ich
stan eksploatacyjny musi by¢ dobry.

» Brama musi by¢é wyposazona w odpowiednie gniazdko zasilajace
z uziemieniem, do ktérego zostanie poditgczony sitownik.

remontowo
przed

Zaleca sie wykonanie wszelkich prac
konserwacyjnych  bramy, jesli sa konieczne,
zainstalowaniem na niej systemu automatycznego.

Stan techniczny konstrukcji bramy ma bezposredni wplyw na
niezawodnos¢ i bezpieczenstwo dziatania systemu automatycznego.

5.2 WYMIARY INSTALACYJNE

Pomocnym w wyborze miejsca, w ktérym ma by¢ zainstalowany
sitownik, jest rysunek 4. Okre$lenie wymiaréw instalacyjnych nalezy
przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

* Zmierz wymiar ,A” (patrz rysunek 4) na bramie, a nastepnie na
rysunku 4 wykresl poziomg linie odpowiadajacg temu wymiarowi,
przebiegajaca przez catg szerokos$¢ rysunku.

* Wykreslona linia wskaze maksymalny, mozliwy do uzyskania, kat
otwarcia skrzydta bramy dla zmierzonego wymiaru ,A”.

» Ustal wymagany w tej instalacji kat otwarcia skrzydta bramy.

» Odczytaj z rysunku 4 wymiar ,B” odpowiadajacy wymaganemu katowi
otwarcia skrzydta bramy (wymiar ,B” wskaze linia prostopadta do linii
narysowanej dla wymiaru ,A”, przecinajgca tg linie w obszarze
wymaganego kata otwarcia).

* Jesli wymiar ,,A” pozwala na kat otwarcia bramy wiekszy
od kata wybranego (potrzebnego), wymiar ,,B” moze by¢
zwiekszony do wartosci odpowiadajacej maksymalnemu,
mozliwemu do uzyskania katowi otwarcia bramy.
Ustalajac wymiary instalacyjne ,,A” i ,,B”, zawsze nalezy
upewni¢ sie, czy zachowany jest minimalny wymiar 450
mm, pokazany na rysunku 4.

Po zainstalowaniu sitownika nalezy sprawdzi¢, czy pokazany

na rysunku 4 wymiar ,,X” jest nie mniejszy niz 500 mm . Jesli

wymiar ,,X” jest mniejszy niz 500 mm, nalezy przeprowadzi¢
test uderzeniowy (tzw. prébe udarnosci) dotyczacy punktu
wskazanego na rysunku 4. Test powinien by¢
przeprowadzony w sposob opisany w normie UNI EN12445,

a zmierzone podczas tego testu wartosci powinny

odpowiadac¢ specyfikacji okreslonej w normie UNI EN12453.

8

» Sitownik zostat zaprojektowany i wykonany w taki sposéb, ze
moze by¢ zamontowany wytgcznie w potozeniu pionowym (patrz
rysunek 5). Instalacja sitownika w innym potozeniu jest zabroniona.

Rys. 5

5.3 INSTALOWANIE SILOWNIKA

Po ustaleniu wymiaréw ,A” i ,B” mozna przystapi¢ do instalowania sitownika.

W celu zainstalowania sitownika nalezy wykonac nastepujgace czynnosci:

® Poluzuj o okoto 1/2 obrotu cztery $ruby mocujace obudowe - pokrywe
sitownika (patrz rysunek 6 - elementy oznaczone symbolem @),
a nastepnie zdejmij pokrywe. Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sa w rozdziale 7.




@ Ustal wysoko$¢, na ktérej ma byc¢
zamontowany sitownik. Przy
ustalaniu wysokosci montazu
nalezy uwzglednic, ze:

» wspornik zabezpieczajacy
zakrzywionego ramienia sitownika
musi znalez¢ sie w takim
potozeniu, w ktérym bedzie go
mozna przymocowac do skrzydta
bramy (patrz rysunek 7),
minimalna odleglo$¢ sitownika od
podioza musi zezwalac na
zamontowanie zakrzywionego
ramienia sitownika i dolnej obudowy
(odlegtos¢ ta nie powinna byc¢
mniejsza niz 85 mm, patrz rysunek 7).
potozenie dolnej krawedzi tylnego
wspornika musi by¢ odpowiednio
wyréwnane z gorng krawedzig
wspornika przedniego (patrz
rysunek 8).
® Zamocyj tylny wspornik na ustalonej

wysokosci przy uzyciu czterech $rub
M8. Podczas montazu tylnego
wspornika uwzglednij ukfad innych
elementow pokazany na rysunku 9
oraz sprawdz przy uzyciu poziomicy,
czy wspornik bedzie zamocowany
poziomo.

A

Rys. 9

* Aby zwigkszy¢ wodoszczelnos¢ instalacji, zewnetrzna obudowa
przykrywa wspornik mocujacy - eliminuje to koniecznos¢
przyspawania wspornika bezposrednio do pilastra.

* Tylny wspornik musi by¢é zamocowany na maksymalnie
gtadkiej powierzchni. Gdy wspornik ma by¢é zamocowany
na pilastrze murowanym, dostepna jest, jako akcesorium,
specjalna podkiadka wyréwnujaca nieréwnosci muru.

@ Umiesc¢ sitownik na zamocowanym
wsporniku i przykre¢ go do
wspornika za pomocg dwoch $rub
M8x100 i odpowiednich nakretek
(Sruby i nakretki sg dostarczone wraz
z sitownikiem - patrz rysunek 10)

® Przestaw sitownik na ,prace

reczng” - informacje, jak to zrobi¢
podane sg w rozdziale 7. ==
Rys. 10

® Zamocuj, przy uzyciu dotaczonej S$ruby,
proste ramig sitownika (patrz rysunek 11).

@ Ztoz pozostate elementy ramienia sitownika
w sposo6b pokazany na rysunku 12.

,J;‘J Rys. 11

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie sitownika, najpierw dociagnij
dwie $ruby mocujace oznaczone na rysunku 12 symbolem @,
a nastepnie poluzuj je, odkrecajac o okoto 1/2 obrotu, aby mozliwy
byt obrét elementdw ramienia bez zadnych zacie¢ i taré.

Rys. 12

Whyreguluj potozenie ztozonych przed chwilg elementéw ramienia
sitownika, naciskajac na jego srodkowa czes$¢, az do wyczucia oporu
na ogranicznikach (patrz rysunek 13, element oznaczony symbolem ®).

Na zakrzywionym ramieniu znajdujg sie dwa ograniczniki, ktore
utatwiajg regulacje potozenia, o ktérej mowa w punkcie 8.

® Umies¢ wspornik przedni na skrzydle bramy (patrz rysunek 13,
element oznaczony symbolem @).

® Przesun do tytu wspornik przedni o okoto 20 mm (patrz rysunek 13,
element oznaczony symbolem ®) i zaznacz na skrzydle bramy

miejsca, w ktérych powinny by¢ wywiercone otwory na S$ruby

mocujgce wspornik.

@ Zamocuj wspornik przedni w wyznaczonym potozeniu przy uzyciu
dwoch srub M8.

Rys. 13

Zalecamy zamocowanie wspornika przedniego na skrzydle
bramy przy uzyciu $rub, a nie poprzez przyspawanie go do
skrzydta bramy. Ten drugi sposéb mocowania wyklucza
jakakolwiek  mozliwos¢ regulacji potozenia  wspornika
w przysztosci, gdyby zaistniata taka potrzeba.

@ Sprobuj poruszaé¢ ramieniem sitownika przy zamknietym skrzydle
bramy, sprawdzajac, czy obie czesci ramienia nie uderzajg o siebie.

®@ Przestaw z powrotem sitownik na tryb normalnej pracy - patrz
rozdziat 7.

5.4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Po zamocowaniu sitownika na bramie nalezy podtgczyé do niego

okablowanie elektryczne. W dolnej czes$ci sitownika znajdujg sie trzy

otwory przeznaczone do zamocowania w nich zaciskow kablowych;

jeden stuzy do podigczenia kabli zasilajacych, drugi do podtgczenia

akcesoriéw, a trzeci do podtgczenia drugiego silnika.

® Zainstaluj w otworach znajdujacych sie w dolnej czesci sitownika trzy
dostarczone z urzgdzeniem zaciski kablowe, mocujac je za pomocg
nakretek (patrz rysunek 14).

» Zawsze nalezy uzy¢ najwiekszego zacisku kablowego (patrz
rysunek 14, element oznaczony symbolem @).

* Gdy pozostate dwa zaciski nie beda wykorzystane do
wykonania potaczen elektrycznych, muszg by¢ zamkniete
przy uzyciu dostarczonych korkéw (zaslepek) - patrz rysunek
14, element oznaczony symbolem @. W16z korek w otwér do
poprowadzenia kabli i zamknij nim zacisk kablowy - korek
powinien byc¢ ciasno osadzony w zamykanym otworze.

@ Podiacz kable zasilajgce w sposob pokazany na rysunku 15.
Przewdd uziemiajgcy musi by¢ takze podtaczony. Sprawdz, czy kable
zasilajgce sq prawidlowo wpasowane w ,grzebien”, ktéry je mocuje
i unieruchamia. Patrz rysunek 15.

Rys. 15
* Gdy zaistnieje koniecznos¢ wymiany bezpiecznika

Rys. 14

A

zabezpieczajacego, nalezy uzy¢ bezpiecznika
o nastepujacych parametrach:
5x20 2A 450V
®Podiagcz do sitownika wszystkie akcesoria i urzadzenia

zabezpieczajace zgodnie ze wskazéwkami podanymi w dotgczonych
do nich instrukcjach.




5.5 USTAWIANIE OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Sitownik model 391 jest standardowo wyposazony w mechaniczne
ograniczniki otwierania i zamykania bramy. Ograniczniki te majg za zadanie
utatwienie instalacji urzadzenia, poniewaz eliminujg one koniecznos¢
tworzenia w instalacji innych elementéw ograniczajacych ruch otwierania
i zamykania bramy. Mechaniczne ograniczniki powinny by¢ zamontowane
w dolnej czesci sitownika i powinny by¢ sprzezone z sektorem zebatym.
Aby je zainstalowac, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
MECHANICZNY OGRANICZNIK OTWIERANIA

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sg
w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to
pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona jako
krancowa pozycja otwarcia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik
otwierania tak blisko, jak tylko sie da
do prostego ramienia sitownika
i unieruchom  ogranicznik w  tym
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

A\

MECHANICZNY OGRANICZNIK ZAMYKANIA

A\

Rys. 16

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik otwierania jest
prawidlowo sprzegniety z sektorem zebatym.

* Uzycie mechanicznego ogranicznika zamykania jest
konieczne jedynie wéwczas, gdy w strukturze bramy nie
ma elementu zatrzymujacego zamykane skrzydto bramy

* Nalezy pamietaé, ze mechaniczny ogranicznik
zamykania nie stanowi zamkniecia bramy
zabezpieczajacego przed wiamaniem.

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” - informacje, jak to zrobi¢
podane sg w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona
jako pozycja zamkniecia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik zamykania tak blisko, jak tylko sie
da do prostego ramienia sitownika i unieruchom ogranicznik w tym
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik zamykania jest
prawidiowo sprzegniety z sektorem zgbatym.
6. TEST SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

* Po wykonaniu wszystkich potrzebnych potaczen elektrycznych
podtacz zasilanie do sitownika oraz zaprogramuj centrale sterujacq
zgodnie z wymaganiami uzytkownika instalacji.

» Przeprowadz test dziatania systemu automatycznego oraz wszystkich
podtgczonych akcesoridw. Ze szczegdlng uwaga sprawdz, czy
urzadzenia zabezpieczajace dziatajg w odpowiedni sposéb.

» Zaldz na sitownik obudowe - pokrywe, zamocuj ja przez dokrecenie
Srub mocujacych oraz zamocuj na obudowie cztery zaslepki
przykrywajace (patrz rysunek 17, element oznaczony symbolem @)

e Zamontuj dolng obudowe sitownika w sposéb pokazany na
rysunku 17 (element oznaczony symbolem @).

» Przekaz koncowemu uzytkownikowi instalacji ,Instrukcje uzytkownika” oraz
przedstaw mu zasady prawidiowego dziatania i uzytkowania systemu.

* Koncowemu uzytkownikowi instalacji nalezy
przedstawi¢ ryzyko akceptowalne (tzw. ryzyko
szczatkowe), ktore wiaze sie z uzytkowaniem instalacji.

Rys. 17

7. PRACA SILOWNIKA W TRYBIE RECZNYM

Jesli sitownik musi by¢ uruchomiony recznie na skutek przerwy
w zasilaniu lub jego awarii, nalezy przestawi¢ go na tryb pracy reczne;j.
W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

® Odtacz zasilanie od sitownika przy uzyciu wytacznika réznicowo -
pradowego.

@ Wyjmij z blokady korek zabezpieczajacy - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

® W16z klucz do blokady i obracaj nim az do oporu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

@ Obracaj az do oporu pokrettem zwalniajgcym w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element oznaczony
symbolem ®.

® Przesun recznie skrzydto bramy.

Rys. 18

Aby wylaczy¢ tryb recznej pracy sitownika i przywréci¢ jego normalne

dziatanie, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

® Upewnij sie, czy sitownik jest odtgczony od zasilania.

@ Przesun skrzydto bramy do pozycji, w ktérej brama jest zamknieta.

® Obracaj az do oporu pokrettem zwalniajagcym w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, a nastgpnie obracaj kluczem
w blokadzie az do oporu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara. Wyjmij klucz z blokady.

@ Sprawdz, czy urzadzenie zwalniajace zostato prawidiowo wytaczone.
W tym celu sprobuj przesunaé recznie skrzydto bramy. Gdy
urzadzenie to jest wylaczone, brama jest zablokowana i nie da sie
recznie przesungc jej skrzydta.

® Zatdéz na blokade korek zabezpieczajacy.

® Wtacz zasilanie systemu i wykonaj cykl otwierania bramy.

@ e Po przetaczeniu z ,recznego” na normalny tryb dziatania
sitownik moze niewtasciwie zwalniaé ruch bramy podczas
pierwszego cyklu automatycznego otwierania. W takim
przypadku nalezy zaczekac, az caty cykl zostanie wykonany
i ponownie wykonac cykl otwierania.

8. ZASTOSOWANIA SPECJALNE

Uzycie sitownika do zastosowan innych niz opisane w niniejszej
instrukcji jest KATEGORYCZNIE ZABRONIONE.

9. KONSERWACJA

Aby zapewni¢ dlugookresowe prawidtowe funkcjonowanie systemu ze
stalym poziomem bezpieczehstwa, zaleca sie sprawdzanie jego
dziatania co 6 miesiecy. W ,Podreczniku uzytkownika” zamieszczony
jest  formularz  przeznaczony do  zapisywania  czynnosci
sprawdzajgcych.

10. NAPRAWY

Uzytkownikowi w zadnych okolicznosciach nie wolno podejmowac
samodzielnie préb naprawy systemu. Wykonanie napraw nalezy zleca¢
wykwalifikowanym pracownikom firmy FACC lub punktom serwisowym
firmy FAAC.

11. AKCESORIA

Szczegotowe informacje o akcesoriach mozna znalez¢ w katalogu
produktéw firmy FAAC.
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